SPIS TRESCI

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonywanie robot
6. Kontrola jakosci rob6t
7. Obmiar robot

8. Przyjecie robot

9. Podstawa ptatnosci
10.Przepisy zwigzane



11.WSTEP

1.1. Przedmiot STWIO

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru Robét zwigzanych z o$wietleniem iluminacyjnym Mostu Trasy Zamkowej nad
rzekg Odrg w Szczecinie.

1.2. Zakres stosowania STWIO
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres Robot obj etych Specyfikacja Techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji okreslajg zakres prac realizowanych w ramach
roboét elektrycznych zewnetrznych majgcych na celu wykonanie oswietlenia iluminacyjnego
Mostu Trasy Zamkowej nad Odrg w Szczecinie i obejmuja:

- podswietlenie blachownic mostu lewego oprawami typu Linealuce 21W i Mini Zip Led
1,5W na uchwytach mocowanych do dolnej krawedzi konstrukcji mostu

-podswietlenie blachownic mostu prawego oprawami typu Linealuce 21W i Mini Zip Led
1,5W na uchwytach mocowanych do dolnej krawedzi konstrukcji mostu

- pods$wietlenie nabrzeznych filaréw mostu oprawami typu H (Platea 150W )
mocowanymi na filarach mostu

STWIO nalezy rozpatrywac tacznie z dokumentacjg projektows .

STWIO obejmuje caly zakres robo6t zasadniczych . Wykonawca powinien przewidziec i
wyceni¢ ewentualne prace pomocnicze , konieczne do realizacji prac zasadniczych .
Specyfikacja obejmuje wszystkie prace zwigzane z realizacjg nastepujacych robét zgodnie
Z Rozporzadzeniem Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r Parlamentu Europejskiego i
Rady w sprawie Wspolnego Stownika Zamoéwien ( PCV) :

45316100-6 Instalowanie zewnetrznego sprzetu oswietleniowego

45314300-4 Kiladzenie kabli

(1) Roboty przygotowawcze:

a) wytyczenie trasy linii kablowych 0,4kV w terenie,

b) wytyczenie miejsc pod montaz osprzetu (koryt, opraw)

c) usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotow utrudniajgcych prowadzenie robot
montazowych

d) zabezpieczenie otworéw dla przepustow pionowych, poziomych pod katem przepiséw
bhp.

e) przygotowanie stref odktadczych dla sktadowania materiatow

(2) Roboty zasadnicze:

1. Wykonanie linii kablowych zewnetrznych 0,4kV,

2. Wykonanie i montaz szafki SOM

3. Montaz koryt kablowych i rurazy

3. Montaz opraw os$wietleniowych

4. Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

5. Wykonanie dokumentacji powykonawczej i geodezyjnej



(3) Roboty ko ncowe:

Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotéw
Prace porzgdkowe po wykonaniu robot,
Kontrola jakosci wykonanych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIO sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
Normami Technicznym (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robd6t (WTWOR) i postanowieniami Kontraktu.

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Dodatkowa ochrona przeciwpora zeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych
w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktdceniowych.

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, tacznie z
osprzetem, utozone na wspolnej trasie i tgczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego

Osprz et linii kablowej - zbiér elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub
zakonczenia kabli.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okrggtym przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego
Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Skrzy zowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej lub napowietrznej, w ktérym
jakakolwiek czesc¢ rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakgkolwiek czesc
rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
dokumentacjg wykonawczg, STWIO i zaleceniami Inwestora.

Zakupiony i montowany sprzet musi pochodzi¢ z krajow UE.

Wykonawca i Podwykonawca Mianowany wykonaj g powy zsze Roboty w komplecie i
z wszystkimi czynno $ciami, pomiarami, dokumentacjami, optatami i

uruchomieniem.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami
Kontraktu i uzgodnieniami z Inwestorem. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania lub zakupu
materialdw oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia przez Inwestora. Aparatura i
urzgdzenia powinny posiadac rowniez aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow i urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wkasciwe sktadowanie i
wbudowanie zgodnie z zatozeniami Projektu.

Materiatami i urzadzeniami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem
niniejszej STWIO sa:

2.1. Wykaz materiatow.



0Z |Nrkat. FIRMA TYP OPRAWY ILOSC
NA
ﬁleE ASORTYMENT (sztuk)
LEWA CZESC MOSTU
A [17863.015 [IGUZZINI |OPRAWA LINEALUCE 21W G5 T16 (SWIETLOWKA), IP65, NATYNKOWA, STATECZNIK 142
ELEKTRONICZNY, KOLOR: SZARY
FH21W |OSRAM  [LUMILUX T5 HE 21W G5 BARWA: NIEBIESKA 142
830 HE
B |I5576.015 |IGUZZINI |LINEALUCE, RAMIONA REGULOWANE +/-90°% L=138MM, KOLOR: SZARY 42
SIMES MINIZIP PLUS LED 1,5W 71
PRAWA CZESC MOSTU
A [17863.015 [IGUZZINI |OPRAWA LINEALUCE 21W G5 T16 (SWIETLOWKA), IP65, NATYNKOWA, STATECZNIK 148
ELEKTRONICZNY, KOLOR: SZARY
FH21W |OSRAM  [LUMILUX T5 HE 21W G5 BARWA: 830 148
830 HE
B |I5576.015 |IGUZZINI |LINEALUCE, RAMIONA REGULOWANE +/-90°% L=138MM, KOLOR: SZARY 48
SIMES MINIZIP PLUS LED 1,5W 74
PYLONY UL. JANA KAZIMIERZA
H PLATEA 150W 11
PYLONY NABRZE ZE STAROWKI
H PLATEA 150W 8

Wykonawca winien dostarczy € ww. materialy i niewymienione materiaty drobne w
ilo $ciach niezb ednych dla prawidtowego wykonania cato  $ci Robot.




2.2. Odbiér materiatdw na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe ze swiadectwem jakosci i
kartami gwarancyjnymi.

Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi technicznymi Wytwércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatéw:
(pekniecia, ubytki, zgniecenia).

2.3. Skladowanie materiatow

Wszystkie materialy elektryczne i teletechniczne nalezy sktadowaé w zamykanych
magazynach w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji. Dla
urzadzen elektronicznych zapewni¢ dopuszczalng wilgotnosé i temperature.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w STWIO, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inwestora. W przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inwestora. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIO i wskazaniach
Inwestora w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wkasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé
utrzymywany dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja
Projektowa lub STWIO przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw Kontraktu, zostanie przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
Robat.

Specyfikacje sprzetu dla kazdego rodzaju rob6t podano w Wymaganiach Szczego6towych.
Do wykonania robot b  edacych przedmiotem niniejszej STWIO stosowa €

nastepujacy sprz et:

3.1. Samochody transportowe.

3.2. Zuraw samochodowy.

3.3. Rusztowania lekkie przesuwne podwieszane.

3.4. Wiertarki.

3.5. Miotki reczne i pneumatyczne.

3.6. Przecinaki.

3.7. Drobny sprzet mechaniczny i podreczne elektronarzedzia.
3.8. Ubijak spalinowy 50 kg

4. TRANSPORT




Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i wkasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIO i wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna.
Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15C. W czasie transportu i
przechowywania materiatow i urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce z ich
specjalnych wkasciwosci zastrzezonych przez producenta

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzagdzen nalezy
przestrzegac¢ zaleceh wytworcy, a w szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie lub przewroceniem. Przy
zatadunku i roztadunku materiatow i urzgdzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie
dopuszczajac do ubytkéw i zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie Inwestora bedag
usuniete z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Do transportu materiatow i urzgdzen stosowac nastepujgce $rodki transportu:
Samochdéd dostawczy do 0.9t (1),

Samochadd skrzyniowy do 3.5t (1),

Zuraw samochodowy (1)

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Zasilanie

Projektowane obwody os$wietlenia iluminacyjnego mostu zasilane beda z
projektowanej szafki oswietlenia mostu SOM, ktéra zasilana bedzie kablem YAKY4x25 z
istniejgcej szafy oswietlenia ulic o nr 335.

Kabel uktadac¢ w ziemi z przykryciem folig koloru niebieskiego w warstwie 2x10cm
piasku .
Przejscia przez jezdnie i teren utwardzony wykona¢ w rurze ochronnej AR110
pozostawiajgc jedng rezerwowa.
Tablice wykona¢ w/g rys. nr 3 i ustawi¢ pod filarem mostu .

5.2. Instalacje pod swietlenia mostu

Oswietlenie iluminacyjne mostu obejmuije :

- pods$wietlenie blachownic mostu lewego oprawami typu Linealuce 21W i Mini Zip Led
1,5W na uchwytach mocowanych do dolnej krawedzi konstrukcji mostu

-podswietlenie blachownic mostu prawego oprawami typu Linealuce 21W i Mini Zip Led
1,5W na uchwytach mocowanych do dolnej krawedzi konstrukcji mostu



- pods$wietlenie nabrzeznych filaréw mostu oprawami typu H ( Platea 150W )
mocowanymi na filarach mostu

Zasilanie kazdej z sekcji opraw z szafki SOM wykonac¢ kablami YKY 4x4 mm2
utozonym :

- w ziemi na gtebokosci 0,7m z przykryciem folig koloru niebieskiego w warstwie 2x10cm
piasku .

- na filarach w korytku kablowym ocynk. 50mm z pokrywa i rurach stalowych mocowanych
do filarow

- konstrukcji mostu w korytkach kablowych ocynk.50mm i 200mm mocowanych do
konstrukcji mostu

Zasilanie opraw montowanych na konstrukcji mostu i filarach z tabliczek TB-1 na kablach
YKY4x4 wykona¢ kablem YKY 3x1,5 mm2 .

Tabliczki TB-1 mocowac do korytek i filarbw mostu , zaleca sie montaz w pozycji pionowej

5.3. Ochrona od pora zen
Jako dodatkowy system ochrony od porazen przewidziano szybkie wylgczenie .
5.4. Uwagi ko ncowe

Catosc¢ prac wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami .

Po zakonczeniu prac wykona¢ wymagane pomiary kontrolne , sporzadzajac
protokoty z ich wynikami ktore winny by¢ pozytywne .

Szczegobtly podigczenia w trakcie realizacji na biezgco uzgadnia¢ z Oswietleniem
Ulic Sp. z 0.0. .

W projekcie przyjeto ze wzgledéw technicznych ( konieczno$¢ wykonania obliczen i
prawidtowego doboru ) konkretne wyroby na ktére wykonawca moze stosowaé
wyroby zamienne pod warunkiem , ze sg réwnowazne technicznie , spetnig
wymagania norm i przepisOw oraz zatozone parametry projektowe.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét, materiatdw i urzgdzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Badania jako $ci rob6t w czasie budowy

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé¢ zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych
dla materiatéw i systemow technicznych.

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci robot nalezy sprawdzic¢
zgodnos$¢ ich wykonana z projektem oraz skontrolowac¢ poprawnos¢ montazu
poszczegoblnych podzespotow.



6.2.1. Kontrola wykonania Robot

6.1.1. Sprawdzenie ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

6.1.2. Sprawdzenie ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi.

6.1.3. Sprawdzenie zainstalowania osprzetu.

6.1.4. Sprawdzenie doboru urzadzen i sSrodkow ochrony w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych.

6.1.5. Sprawdzenie oznaczenia przewodow.

6.1.6. Umieszczenie schematow, tablic ostrzegawczych i informacyjnych.

6.1.7. Sprawdzenie potgczen kabli i przewoddw.

Po wykonaniu robo6t zwigzanych z montazem i podigczaniem rozdzielnic elektrycznych
nalezy sprawdzi¢ pomiar izolacji i skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, nastawy
zabezpieczen, kompletnos¢ wyposazenia i zgodnosc¢ z projektem, prawidtowos¢ opisow
poszczegoblnych elementow i urzagdzen wyposazenia.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatdw. Obmiar Robét obejmuje Roboty objete umowg
oraz ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania
uzgodniona bedzie w trakcie trwania Robot, pomiedzy Wykonawca, a Inwestorem.
Jednostkg obmiarowa jest:

a) dla linii kablowych - 1 m

b) dla przewodow elektrycznych - 1 m

c) dla montazu osprzetu - 1 kpl./1szt.

Obmiar rob6t okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu.
llos¢ robot w przypadku linii kablowych uktadanych w terenie oblicza sie wedtug
sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w
niniejszej STWIO i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegajg
akceptacji Inzyniera i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

Dilugosci utozonych instalacji elektrycznych oraz wewnetrznych linii kablowych oblicza sie
na podstawie okreslonych w projekcie wymiaréw wyrazonych w metrach.

Komplety zmontowanych catosci takich jak rozdzielnice oblicza sie na podstawie
okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych w kompletach lub sztukach.

Zaréwno roboty wyrazone w metrach jak i w kompletach sg robotami zasadniczymi,
dlatego tez zawierajg w swoim zakresie wszelkie inne towarzyszace im prace. Prace te
zostang wyszczegolnione w punkcie 9.2 jako sktadowe ceny robot zasadniczych.

7.1 Jednostki obmiarowe.
Jednostki obmiarowe dla wewnetrznych i zewnetrznych robét elektrycznych:

W metrach (m) mierzy sie roboty:
budowa linii kablowych zewnetrznych i wewnetrznych.

W kompletach (kpl) mierzy sie;
montaz i podtgczanie tabliczek bezpiecznikowych stupowych.

W sztukach (szt) mierzy sie;
Podtaczanie do stupéw oswietleniowych.
Montaz opraw



8. PRZEJECIE ROBOT

8.1 Warunki ogoélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inwestorowi do oceny i zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg robot. Podstawowe wymogi ogolne, charakterystyczne dla
warunkow kontraktowych w zakresie Przejecia Robo6t podano w punkcie 8.2.1.

8.2 Warunki szczegétowe.
Przejmujac wewnetrzne roboty elektryczne podczas odbioru i przejecia Robét, nalezy
zwrdéci¢ szczegoblng uwage na wybrane, nizej przedstawione aspekty.

8.2.1 Odbidr ostateczny Robot - Przej ecie Robot.
Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ Przejecia Robot, odbioru
ostatecznego Robo6t, podczas ktérego szczegdlnie nalezy zwréci¢ uwage na:

- realizacje zalecen Inwestora dotyczacych odstepstw od dokumentaciji projektowej oraz
dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot,

- protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robo6t z uwzglednieniem zalecen i uwag
komisji odbiorowej,

- aktualno$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i
uzupetnienia,

- kompletnosci protokotéw z pomiaréw,

- kompletnos¢ DTR i Swiadectw producenta,

- instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,

- jakos¢ wykonanych robét .

- efektywnos$¢ rozdzielenia przewodow PE i N w obwodach odbiorczych pracujacych w
uktadzie sieciowym TN-S.

- jakos¢ potgczen uzioméw poszczegodlnych latarni,

- zachowanie wymagan zgodnych normami .

Przejecia Robét nale zy dokonywa € zgodnie z Kontraktem, Polskimi Normami i art.
54-56 Prawa Budowlanego.

Przyjecie Robot moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
préb i pomiaréw, jak rowniez wykonania prac zgodnie ze specyfikacjg, dokumentacjg
wykonawczg i zaleceniami Inwestora a takze obowigzujgcymi normami oraz przepisami.

9. PODSTAWA P+ ATNO SCI

9.1 Ustalenia ogolne

Ptatnosc za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami
Kontraktu, obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania robot,
na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu podstawg ptatnosci jest wykonanie zakresu robot
wymienionych w p. 1.3. niniejszej STWIO.

9.2 Cena wykonania robot
Cena wykonania rob6t mierzonych w m i szt obejmuije:
1. prace przygotowawcze przy wytyczaniu tras linii kablowych,



2. zakup i dostarczenie materiatow oraz ich sktadowanie,
3. zasadnicze prace montazowe i instalacyjne:
a) budowa linii kablowych,
b) uktadanie linii kablowych wewnetrznych.
4. wszelkie prace montazowe i demontazowe zwigzane z uktadaniem linii kablowych,
5. oznakowanie tras linii kablowych,

Cena wykonania robét mierzonych w kompletach obejmuje:

1. wprowadzanie linii kablowych z latarni z uszczelnianiem otworéw przepustowych,

2. zasadnicze prace montazowe i instalacyjne:

a) zarobienie koncéwek kablowych,

b) montaz i podigczenie opraw oswietlenia

3. sprawdzenie uziemienia ochronnego do stupow.

4. wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontraktu badan, pomiaréw i sprawdzen
robot,

5. wywoz z terenu budowy materiatdbw zbednych i uporzadkowanie placu budowy po
robotach,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia

PN-76/E-05125 Elektroenerg_etyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
Projektowanie i budowa
IBN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia)

PN-76/D-79353 Bebny kablowe
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres,
przedmiot i wymagam; podstawowe.

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona
przeciwporazeniowa

PN-91/E-05009/01

PN-91/E-05009/43  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona
przed pradem przetezeniowym.

PN-93/E-05009/443 |nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona
przed przepieciami

PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-92/E-05009/54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Uziemienia i
przewody ochronne.

PN-93/E-05009/61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Sprawdzenia odbiorcze

PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i
badania
PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie

obcigzalnosci przewodéw i kabli

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania
dotyczgce zestawow badanych w petnym i niepetnym
zakresie badan typu



PN-86/E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

PN-81/C-89203 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
PN-77/E-05030/00i Ochrona przed korozjg. Ochrona katodowa. Wspdlne
01 wymagania i badania Ochrona metalowych czesci
PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornosc¢ na narazanie

mechaniczne. Wymagania i badania
PN-IEC 664-1 Koordynacja izolacji urzgdzen elektrycznych w uktadach
niskiego napiecia Zasady, wymagania i badania.

PN-IEC 364 -4-481 i Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
364-703

PN-IEC 60364 -3 do Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
708

Przepisy budowy urzadzenh elektrycznych. PBUE wyd. 111 z 1990 r.
WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t - instalacje elektryczne.

Katalogi wyrobow i osprzetu aparatury tgczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajgcej

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26 11 1990 r w sprawie warunkéw
technicznych, jaku: powinny odpowiadac urzgdzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowi (Dz.U. Nr81 zdn. 26.11.1990 r.)

oraz inne obowigzujace PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy krajow UE.



